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(57) Abstract: The invention relates 
to a head for a robot arm, which is 
intended to perfoim^ deflashing or 
carding operation. The inventive head 
comprises: a plate (3) which is fixed 
to the arm (2) of the robot; a shaft (4) 
which is mounted to the plate (3) in 
parallel therewith; a support (5) for 
a deflashing or carding tool, which 
is pivot mounted around the shaft (4) 
in an extension of the area where the 
plate (3) is fixed to the arm (2) of the 
robot; a jack (14) which is mounted 
coaxially to the shaft (4) which is 
connected to one end of a connecting 
rod (15), the oAer end thereof being 
connected to the above-mentioned 
tool support (5) in order to adjust the 
orientation thereof; and means for 
driving the tool which is used to equip 
a robot arm and which is intended 
to perform a deflashing or carding 
operation. 



[Suite sur la page suivante] 



wo 2004/098341 Al lllinilinililllUililiDiiii 



CR, CU, CZ. DE, DK, DM, DZ, EC, EE, EG. ES, H, GB, 
GD, GE, GH, GM, HR, HU. ID, IL, IN, IS, JP, KE, KG. 
KP. KR, KZ. LC, LK, LR. LS, LT, LU, LV, MA, MD. MG, 
MK, MN. MW. MX, MZ, NA, NI. NO. NZ. OM. PG. PH. 
PL, PT, RO. RU, SC. SD, SE. SG. SK. SL, S Y. TJ. TM. TN. 
TR, IT, TZ, UA, UG, US. UZ. VC, VN, YU. ZA, ZM, ZW. 

(84) ttats d^slgn^ (sauf indication contraire, pour tout titre 
de protection rSgionale disponible) : ARIPO (BW, GH. 
GM, KE. LS. MW, MZ. NA, SD. SL. SZ, TZ, UG. ZM. 
ZW). eurasien (AM, AZ, BY, KG, KZ. MD, RU. TJ, TM). 
europ&n (AT. BE, BG. CH, CY. CZ. DE, DK, EE. ES. FI, 
FR, GB, OR, HU, IE. IT, LU. MC, NL, PL, PT. RO. SE, SI, 



SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, a, CM, GA. GN, GQ, 
GW. ML, MR, NE, SN. TD, TG). 

Publiee : 

— avec rapport de recherche Internationale 

— avant I'expiration du dSlai prevu pour la Tnodification lies 
revendications, sera republUe si des modifications sont re- 
gues 

En ce qui conceme les codes d deux lettres et autres abr^ia- 
tions, se rSfirer aux "Notes explicatives relatives aux codes et 
abrMations** figurant au dSbut de chaque numdro ordinaire de 
la Gazette du FCT 



(57) Abr^^ : Cette t^te comprend :i]ne platine de fixation (3) sur le bras (2) du robot, un arbre (4) znont£ sur la platine (3) paraU^- 
lement & celle-ci, un support (5) d'un outil d'^bavurage ou de cardage mont6 pivotant autour de I'aibre (4) et dans le prolongement 
de la zone de fixation de la platine (3) sur le bras (2) du robot, un v^rin (14) mont^ coaxialement k I'arbre (4) reli6 k une extr^mit^ 
d'une bielle (15) dont Tautre extr6nut6 est reli6e au support (S) de I'outil afin de r^gler I'orientation de ce dernier, et des moyens 
d'entrainement de I'outil pour Tdquipement d'un bras de robot est destin^e k r^aliser une operation d'Sbavurage ou de caidage. 



